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1.0 WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét elektrycznych dla zadania:
Modernizacja pomieszczen na parterze budynku szkoleniowego Pomorskiego
Osrodka Doradztwa Rolniczego
Stare Pole, powiat Malbork, dz. nr 346/2, obreb Stare Pole nr 0012.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robot elektrycznych i
obejmujg wykonanie kompletnej instalacji elektrycznej w obiekcie szczegétowo
opisanej w projekcie budowlano-wykonawczym.

KOD ROBOT CPV  -45.31.10.00-0

KATEGORIA ROBOT - 453100003 — roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Trasowanie — wyznaczenie trasy przebiegu przewodow i miejsc punktéw
gniazd, wytgcznikow, opraw itp.

1.4.2 Rury instalacyjne — rury stalowe lub z tworzyw sztucznych uktadanych po
wierzchu lub podtozu.

1.4.3 Podtoze — mur, tynk, beton, na ktérych uktadane sg przewody.

1.4.4 Punkt oswietleniowy — oprawa oswietleniowa jarzeniowa, LED lub zarowa.

2.0 MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podane w ST 2.00. dotyczg catej pozycji — wszystkich rodzajow robot.

2.1. Zrédia uzyskania materiatéw i urzadzen

1. Zrodta uzyskania materiatéw i urzadzen powinny byé wybrane przez
Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot.

2. Nie pbzniej niz trzy tygodnie przed =zaplanowanym  uzyciem
materiatdw lub wbudowaniem urzgadzen, Wykonawca dostarczy odpowiednie
Swiadectwa i wyniki niezbednych badan laboratoryjnych.

3. W przypadku nie zaakceptowania przez Inzyniera materiatu lub urzgdzenia
ze wskazanego zrodta, Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera
materiat lub urzgdzenie z innego zrodta.

2.2. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom.
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, bedg zlozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera.
Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robdt,
niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdow zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj robdt, w ktorych znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc
sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.
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2.3.Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty zachowaty
swojg jakosC i przydatnos¢ do robot. Powinny by¢é dostepne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca sktadowania czasowego materiatbw bedg po zakonczeniu robot
odprowadzone przez wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow.

Jezeli Dokumentacja Projektowa Ilub ST  przewidujg mozliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materiatdw w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatow.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatdbw nie moze by¢ pdznigj
zmieniony bez zgody Inzyniera.

2.1 Rozdzielnie
Tablice rozdzielcze wykonac¢ wg. rysunkow szczegdtowych w Dokumentacji
projektowe;j.

2.20prawy oswietleniowe

Oswietlenie pomieszczen wykonac nalezy oprawami zgodnie z rzutami
dokumentacji projektowe;.

2.3.Przewody

Catosc instalacji elektrycznej wykonac przewodami YDY i YDYp o réznym
przekroju zyt (wg. projektu)

3.0 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet
uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiadac¢ pod wzgledem typéw zawartych w ST. W przypadku braku ustalen
sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robédt
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej ST i
wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem .

Sprzet bedacy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety ma byé utrzymywany
w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy . Bedzie to zgodne z
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwosc
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem sprzetu.

Wybrany sprzet po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie
gwarantujgce zachowania warunkow kontraktu, zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét .

3.1”TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogéine”



pkt. 4.

1. Wszystkie materiaty powinny by¢ transportowane w sposob
zapewniajgcy zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robét.

2. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

3. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom kontraktu na polecenie
Inzyniera beda usuniete z placu budowy.

4. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia i zniszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdowych do Terenu Budowy.

3.2WYKONANIE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robo6t podano w ST ,Wymagania
ogolne” pkt. 5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z
kontraktem oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
robot za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowag, wymaganiami ST
oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca uzyje sprzet gwarantujacy
wysoka jakos¢ robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce
w wyznaczaniu robét zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Inzynier,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Inzynier bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach
zwigzanych z jakoscig robot, oceng jakosci materiatow i postepem
rob6t a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjg
Dokumentacji i ST oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw
kontraktu przez Wykonawce.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w
kontrakcie, Dokumentacji Projektowej iw ST, a takze w normach i
wytycznych.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontroli
materiatdw dostarczanych na budowe lub na niej produkowanych.
Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie te materiaty i  roboty, ktdére nie spetniajg wymagan
jakosciowych okreslonych w Dokumentacji Projektoweji ST.

Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowac jak w pkt. 2.1.
Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod
grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

3.1. Trasowanie — nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz
zapewniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Wskazane jest aby trasa
przewodow i rur instalacyjnych przebiegata w liniach poziomych i



pionowych.

3.2. Bruzdy — dostosowac do srednicy rur, aby w przypadku uktadania dwéch
lub wiecej rur odstepy miedzy nimi wynosity nie mniej niz 5 mm.

3.3. Instalacja oswietlenia — wykonac przewodami YDYp o przekroju zyt 3 x
2,5:3x1,5;4x 1,5, 5x1,5; 5 x 2,5 mm?. Przewody wprowadzone do
puszek powinny mie¢ nadmiar dtugosci niezbedny do wykonania podtgczen.
Przewdd neutralny powinien byé nieco dtuzszy od przewodow fazowych.
Zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne. Puszki
nalezy osadzi¢ na scianach w sposéb trwaty i po zamontowaniu przykry¢
pokrywkami montazowymi.

3.4. Montaz osprzetu i opraw oswietleniowych
e gniazda wtyczkowe i tgczniki nalezy mocowa¢ do podfoza w sposéb
trwaty
e oprawy oswietleniowe montowac¢ zgodnie z Dokumentacjg projektows.

4.0. KONTROLA JAKOSCI
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci podano w ST ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

4.1. Proby montazowe

Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce

badania i pomiary:

e pomiar rezystancji izolacji nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu
oddzielnie od strony zasilania; pomiar nalezy dokona¢ induktorem 500
V lub 1000 V; rezystancja izolacji z przewodem neutralnym lub
uziemiajgcym dla instalacji 230 V nie moze by¢ mniejsza niz 0,25 MQ.

e pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw nalezy wykona¢ induktorem 500
V i nie moze by¢ mniejszy od 1,0 MQ.

Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot.

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych

prébami montazowymi nalezy zatgczy¢ instalacje pod napiecie.

Podstawg odbioru robo6t sg badania obejmujgce:

e punkty swietlne sg zatgczone zgodnie z zatozonym programem

e W gniazdach wtyczkowych przewody sg dokfadnie dotgczone do
wiasciwych zaciskéw

5.0. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST ,Wymagania
0golne” pkt. 7.

6.00DBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania
0golne” pkt. 8.

6.1. Odbiory miedzyoperacyjne — powinien przeprowadzi¢ organ nadzoru
Wykonawcy.



Odbiorom tym powinny podlegac:
e o0sadzone konstrukcje wsporcze, oprawy oswietleniowe
e utozone rury, listwy, korytka przed wciggnieciem przewodéw
¢ instalacja przed zatgczeniem pod napieciem

6.2 Rodzaje odbioréw roboét.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja
nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez Inzyniera przy
udziale Wykonawcy
al odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajagcych zakryciu,
b/ odbiorowi cze$ciowemu,
¢/ odbiorowi kohcowemu,
d/ odbiorowi ostatecznemu.

6.1.1. Odbidér robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Odbidr robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie

ilosci i jakosci wykonywanych robdét, ktére w dalszym procesie realizacii

ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robdt. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz

w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i

powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentoéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg ST i
uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych
wczesniejszych ustaleh, Inzynier ustala zakres robo6t poprawkowych lub
podejmuje decyzje dotyczgce zmian i korekt.

W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potrgcen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub
dodatkowych Inzynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST
dotyczgcych danej czesci robot.

6.1.2 Odbidér czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét
wraz z ustaleniem naleznego wynagrodzenia.

6.1.3 Odbiér konncowy roboét.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz
gotowos¢ do odbioru koncowego powinna by¢ stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbiér koncowy robét nastapi w terminie ustalonym w warunkach
kontraktu, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robét i
kompletnosci oraz prawidtowosci operatu kolaudacyjnego.



Odbioru koncowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiarOow ,ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdot z Dokumentacjg
Projektowg i ST. W toku odbioru koncowego robd6t komisja zapozna sie z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robd6t uzupetniajgcych i robdét
poprawkowych. We wszystkich sprawach nie objetych ST bedg obowigzywaty
przepisy,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych Tom I”.
6.1.4. Odbiér ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.
Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

6.3. Odbior koncowy

Do odbioru kohcowego wykonanych rob6t Wykonawca powinien przedtozyc:

- aktualng dokumentacje powykonawczg

- protokoty prob montazowych

- oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalaciji do
eksploataciji

6.4. Komisja odbioru koncowego:

- bada aktualnos¢ i kompletno$s¢ dokumentacji powykonawcze;j

- bada protokoty odbiorcow czesciowych i sprawdza usuniecie usterek

- bada zaswiadczenia o jakosci materiatbw i urzgdzen oraz przedstawia
ewentualne wnioski i uwagi

- bada i akceptuje protokoty préb montazowych

- dokonuje préb i odbioru instalacji wigczonej pod napiecie

- ustala okres i warunki wstepnej eksploataciji instalaciji

- spisuje protokot odbiorczy

7.00. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za
element rozliczeniowy.

7.1. Cena wykonania robét obejmuje:

montaz tablicy

wytyczenie trasy przewodow i punktow osprzetu
dostarczenie materiatow do miejsca wbudowania
przygotowanie podtoza pod przewody, osprzet i tablice
montaz wytgcznikéw i gniazda

montaz puszek instalacyjnych

uktadanie przewodéw

montaz opraw

badanie obwoddow

badanie skutecznosci ochrony

sporzgdzenie inwentaryzacji powykonawczej



7.2. Wykonanie robot instalacji elektrycznych w budynku obejmuje:
montaz tablic

wykucie bruzd pod przewody

zatynkowanie bruzd z przewodami

utozenie przewodu YDYp 3 x 1,5 w bruzdach
jw. lecz YDYp 4 x1,5 w br

jw. lecz YDYp 3 x 2,5 w br

jw. lecz YKY 4 x 2,5 w br

jw. lecz YKY 4 x 1,5 wbr

montaz gniazd wtyczkowych

montaz wytgcznikéw 1-b pt

montaz wytgcznikéw krzyzowych

montaz opraw

podtgczenie urzgdzen

e wykonanie badan

Catos¢ robot ujeto w przedmiarze roboét

8. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1. Normy

PN/E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-91/E-05160 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe

PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia

PN-87/E-90050 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do
ukfadania na state. Ogdlne wymagania i badania.

PN-87/E-90060 Przewody elektroenergetyczne ogdolnego przeznaczenia do
ukfadania na state. Przewody Ptaskie.

PN-91/E-06160 Bezpieczniki topikowe niskonapieciowe

PN-88/E-88605 Przekazniki  elektroenergetyczne. lzolacja elektryczna,
wymagania i badania

PN-90/E-08212 Elektryczne przyrzady powszechnego uzytku. Wentylatory.
Wymagania i badania.

PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym



